
Auto 

Arduino 
STM32 



Motori  

• I motori utilizzati sono a corrente continua  
apolari nel senso che si possono invertire i poli 

• Per pilotare i motori ci vorrebbe una tensione di 
mini 6 V 

• I pin di arduino o della STM32 nucleo erogano 
una tensione di 5V e corrente massima 40 mA  

• Affinchè un motore funzioni su una delle due 
schede c’è bisogno di una alimentazione esterna 

• Sarebbe possibile tutto ciò attraverso un 
transistor che funzioni da interruttore tramite la 
configurazione illustrata nella slide successiva 



Motorino cc con la scheda Arduino 
uno 

 



Alimentazione esterna  

 



 



 



 



 



 



Doppio ponte H integrato L298N 

 



Programma Arduino: auto che va 
avanti indietro e si ferma 

 



Programma Arduino: auto che va 
avanti indietro e si ferma 

 



Auto con Arduino UNO 



Auto con stm32 
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