
Errore per un sistema retro azionato negativamente con retroazione unitaria 
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Per studiare cosa succede a regime si applica il teorema del valor finale 
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Calcolare l’errore di posizione nei seguenti casi: 

𝐺(𝑠) =
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  sistema di tipo uno perché un polo s=0 di molteplicità 1 

𝐺(𝑠) =
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 sistema di tipo due perché un polo s=0 di molteplicità 2 

 


