Pico Raspberry con Python

Per poter programmare la scheda Pico con Python, bisogna installare
I'interprete sul dispositivo che utilizziamo per interfacciarlo con pico. |
dispositivi possono essere Raspberry o anche il nostro PC. Viene riportato
I’esempio piu frequente di una programmazione attraverso un PC con
sistema operativo windows10. Utilizziamo Thonny
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Shell
Unakle to connect to COMEB: port not found

Backend terminated or disconnected. Use 'Stop/Restart' to restart.



Una volta collegato pico al pc, bisogna vedere nella gestione
dispositivi se viene riconosciuto come di seguito riportato nella
finestra sottostante.
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Se cid non accade, bisogna scollegare pico dal pc e, tenendo
premuto il pulsante BOOTSEL di pico, lo si ricollega al pc tramite il
cavo microUSB alla porta USB.



Terminata questa operazione, bisogna scaricare
pico_micropython_20210121.uf2 dal sito raspberry.orgin
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Getting started with MicroPython

Drag and drop MicroPython

You can program your Pico by

connecting it to a computer via USB,

then dragging and dropping a file onto

it, so we've put together a

downloadable UF2 file to let you install
MicroPython more easily. @

1. Download the MicroPython UF2 file
by clicking the button below.
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Il file viene scaricato in download del PC
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Configurazione di Thonny

Thonny va configurato per il dispositivo da utilizzare cliccando sul
pulsante in basso a destra dell’'IDE
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Una volta scritto il programma, si seleziona il dispositivo in basso
a destra e dal menu il tasto esegui . Il programma verra eseguito
direttamente in micropython sulla scheda presente sulla porta
USB
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Se viene chiuso ilIDEThonny, il programma viene eseguito ancora
sulla scheda. Per stopparlo, bisogna riavviare Thonny e
selezionare il pulsante stop. Una volta scollegata la scheda dal PC,
il programma non viene piu eseguito



